ak FLINTEC

Capteur type PB
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ak FLINTEC

Portée maximale (Emax) kg 3.75/75/15/37.5/75/150/ 375
Capacité nominale de la balance (Max = 400%*Emax) kg 6/15/30/60/150/300/600

Classe de précision suivant OIML R60 (GP) C3
Nombre d'échelons maximal (nLe) n.\V. 3000
Echelon minimum du capteur (Vmin) n.v. Emax /7 500
Effet de la température sur le zéro (TCo) | %=R0/10°C < +0.0400 <=+0.0187
Effet de la température sur la sensibilité (TCro) | %*R0O/10°C < +0.0200 < =+0.0100
Erreur combinée % *RO < +0.0500 < +0.0200
Non-linéarité %+R0 <+ 0.0400 < +0.0166
Erreur d'hystérésis %+R0O < +0.0400 < +0.0166
Fluage (30 Minutes) / DR % *RO < +0.0600 <+ 0.0166
Signal de sortie (RO) mV/V 1+10% 09+0.1%
Calibrage en mV/V/Q % *RO n.v. <=+0.05
Tolérance sur le zéro % *RO <+5

Alimentation \ 5..15

Impédance d'entrée (Ree) Q 1180 + 50

Impédance de sortie (Rout) Q 1000 + 10

Impédance d'isolation (100 V DC) MQ > 5000

Charge limite de sécurité (Ejim) % *Emax 300

Charge de rupture % *Emax 400

Charge latérale % +Emax 200

Température nominale d'utilisation °C -10...+40

Température maximale d'utilisation °C —10...+65

Matiere Aluminium

Scellement Cache en plastique

Protection suivant DIN 40.050 IP65

Montage

| R

Les valeurs de non-linéarité, erreur d'hystérésis et TCRo peuvent, dans des cas isolés, étre dépassées.
La somme de la non-linéarité, de I'erreur d'hystérésis et TCRo se trouve dans la plage de tolérance suivant OIML R60 avec pLc=0,7 (Facteur de répartition).
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1,5 metres pour 37,5/75/150/375 kg
Un boitier de raccordement spécial type KPB-4 est disponible.

Sous réserves de modifications techniques sans préavis.

2. _ Alimentation (noir)
(rouge)

5 _Signal

Type L1 L2 L3 L4 | L5 | Wi | W2 | H1 | H2(min) D1-TH* D1-RH| D2 gz:‘;;:t:l‘::n(:::;:

PB-3.75 kg 70 4.9 14 28 | 237 | 39 | 278 2 3 4.2 5.1 5.1 0.46

PB-7.5 kg 70 4.9 14 28 | 237 | 39 | 278 | 25 3 4.2 5.1 5.1 0.40

PB-15 kg 70 49 14 28 | 237 | 39 | 278 | 41 45 6.2 76 5.1 0.27

PB-37.5 kg 76.2 6 15 | 293 | 27 | 445 | 30 48 5 6.2 76 6.6 0.37

PB-75 kg 844 | 6.4 15 34 | 277 | 548 | 30 6.4 5 8.2 76 6.6 0.35

PB-150 kg 1073 | 78 | 229 | 459 | 384 | 699 | 445 | 79 6 8.2 9.1 8.1 0.56

PB-375 kg 1194 | 91 | 254 | 526 | 437 | 761 | 508 | 12.7 6 8.2 9.1 9.8 0.68

* Trous de montage pour la version métrique TH correspondants aux montages pour capteurs extra plats.

W |e capteur est équipé d'un cable plat a 4 fils avec un connecteur 1 4 Alimentation (vert)
de type AMP #103957-4

B Longueur de cable: 1,0 métre pour 3,75/7,5/15 kg 4 Signal (blanc)
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