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Portée maximale (Emax) kg 5/10/20/30/40
Qasse de précision suivant OIM. R8O (GP) C3
Nombre d'échelons maximal (nLc) n.v. 3000
Echelon minimum du capteur (Vmin) n.V. Emax /6 000
Effet de la température sur le zéro (TCo) | %+R0/10°C < +0.0400 < +0.0233
Effet de la température sur la sensibilité (TCRO) | %+R0/10°C < +0.0200 <+0.0100
Erreur combinée % *RO <+ 0.0500 < +0.0200
Non-linéarité %+R0O <+ 0.0400 <+0.0166
Erreur d'hystérésis %R0 < = 0.0400 < =0.0166
Auage (30Mnutes) /DR % *R0 < +0.0600 <+ 0.0166
Option Echelon minimum (Vmin opt) n.v. Emax /12 000

Effet de la température sur le zéro (TCoopt) | %*R0O/10°C n.V. <=+0.0117
Signal de sortie (RO) mV/N 2+5%
Tolérance sur le zéro % +*RO <=*5
Alimentation \ 5..15
Impédance d'entrée (Ree) Q 413+ 20
Impédance de sortie (Rout) Q 350 + 25
Impédance d'isolation (100V DC) M2 >5000
Charge limite de sécurité (Etim) % *Emax 150
Charge de rupture % *Emax 300
Charge latérale % *Emax 100
Dimensions max. de plateforme; Charge suivant OML. R76 mm 350 x 350
Excentration maximale a la charge nominale mm 115
Température nominale d'utilisation °C -10...4+40
Température maximale d'utilisation °C —20...+65 (ATEX —20...+60)
Vatiere Aluminium
Scellement Hastique injecté
Protection suivant DIN 4005 P67
Les valeurs de non-linéarité, erreur d'hystérésis et TCRO peuvent, dans des cas isolés, étre dépassées.
La somme de la non-linéarité, de I'erreur d'hystérésis et TCRo se trouve dans la plage de tolérance suivant OIML R60 avec pLc=0,7 (facteur de répartition).
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Vis de montage M6 8.8; Moment de serrage 10 Nm. Graisser les filetages avant montage.
*Version avec filetage 1/4-20 UNC disponible.

| |e capteur est équipé d'un cable a 6 fils avec blindage (AWG 26).
Revétement du cable en polyuréthane.

| Longueur de cable: 0,5 metres

B Diametre du cable: 5 mm

| | e blindage est branché sur le c6té du capteur

+ Alimentation (vert)

+ Signal (blanc)

— Alimentation (noir)
— Signal (rouge)
Blindage (jaune)
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